Saber中的数模混合仿真
Saber中可以直接连接数字管脚和模拟管脚，但在实际生成网表（netlist）时，Saber会在数字和模拟管脚之间自动插入一个转换环节，叫作“Hypermodel”。默认插入的转换环节是理想的，低电平为0，高电平为5V。请看下面电路的网表文件：
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################################################################################

#                                                                              #

#  Saber netlist for design mm_example                                         #

#  Created by the Saber Integration Toolkit 2004.06-3.4 of Synopsys, Inc.      #

#  Created on Tue Nov 30 11:20:19 2004.                                        #

#                                                                              #

################################################################################

ide_a2dn.inv_l4_1_in a:analog_in d:analog_in_inv_l4_1_in m:0 

ide_d2an.inv_l4_1_out a:digital_out d:digital_out_inv_l4_1_out m:0 

v_sin.v_sin2 p:analog_in m:0 = ac_phase=0, frequency=50, amplitude=10, ac_mag=1

inv_l4.inv_l4_1 out:digital_out_inv_l4_1_out in:analog_in_inv_l4_1_in 

r.r1 p:digital_out m:0 = rnom=1k
其中ide_a2dn和ide_d2an是Saber自动插入的Hypermodel，进行模拟到数字、数字到模拟的转换。所以，通常情况下，你可以不太担心转换的事情了，Saber会帮你作。
理想的转换环节显然不能满足所有的要求，Saber还有其他许多Hypermodel，例如针对ls系列，hc系列，ecl系列的，可以满足不同数字器件的电平要求。要使用这些Hypermodel，需要在生成网表时作设置。详见Saber帮助文档SaberUser.pdf的Appendix D―――Simulating Digital Parts in Saber。
当然，Saber还允许用户自己定义Hypermodel，那是更深一步的了，上面的帮助中也有，慢慢学吧。

