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电机线端标志与旋转方向
                      I
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代替GB 755-65部分

    本标准适用于交流电机和直流换向器电机的线端标志，旋转方向，线端标志与旋转方向的关系。

    1．线端标志是用字母和数字组成

    (1）绕组以大写字母区别。即A, B, C, 1), E...... u, v, w, .x-, 1', z，共26个字

母。

    (2）绕组线端，不论是终点或在中间各点，以数字紧接绕组字母用以区别。如1, 1 , U2, U3,
      (3）同，一类型的绕组用同样字母标志时，绕组字母前冠以数字用以区别。如11 %,2L一 , 1TJ,2V,

1计’、2体。
    (4）直流绕组选用字母顺序的前部分。交流绕组选用字母顺序的后部分。如无混淆，绕组字母

前后加注的数字可以省去。

    2．交流电机的线端标志
      （1）同步、异步电机定子＊三相绕组线端应按下列办法给予标志（见图1-12所示）：
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图1单绕组，6个线端 图2有分接线绕组，12个线端

注：＊这里假定初级线圈在定子上。如初级在转子上，

    母应用f定子绕组。

b1',、字母应用于转f -绕组，K, 1., tit, Q字
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                          图3

图3中用1, 2, 5, 6顺序断开的数字，

供串、并联用的绕组，12个线端
是为 了要和图2分接绕组区别。

lul    lvl    IWl 2U1   2v1   2甲1

IU2    1v2    1W2 2U2   2v2   2甲2

图4一对不供串、并联用的绕组，各6个线端
用于双速变极电机。双绕组，前！数字大小用以区别高速和低速。

u v W N

图5三角形接绕组，3个线端 图6星形接绕组，4个线端
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电源端

2U z甲

电砚端
外接并头线

        低速时：lw,lv,lu与电源相接， 高速时：2 U, 2 v, 2W与电源相接，1W, l v,

                此时绕组为申联星形 lu并头，此时绕组为并联星形

                          图7双速绕组，6个线端
1．接电源的线端前t数字大小用以区别高速和低速。

2．线端字母顺序与旋转方向的关系见5（1）款。

电百端

  一 ～～～～～～．‘八．～－一

2 U            2一 甲

  V尸．二户
1仲尹. "- I犷 1U

外接井头线

电硕端

      低速时：1w, l v, l u与电源相接， 高速时：2队2V, 2W与电源相接，1队lv,

              此时绕组为串接三角形 1W并头，此时绕组为并联星形

                        图8双速绕组，6个线端
1．接电像的线端前置数字大小用以区别高速和低速。

2.线端字母顺序与旋转方向的关系见5（1）欲。
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1百二-1:1-一不
外接并头线

                图9变极三速电机的两套绕组，其中一套和图8相同，可

                    得最高和最低两个速度，另 一套单独的绕组产生中间

                  速度，共9个线端。前置数字与速度的顺序相同
  （  2)( 绕线型异步电动机转子．的三相绕组线端标志根据定子线端标志作如下的更换：

                                      U换成K

                                      v换成L

                                      W换成M

                                        ! Vr换成0

注：．这里假定初级绕组在定子上。如初级绕组在转子上，则定转_f上的1 T .  } - ,  if ,、’和K, L , ,V1. Q标志应

    对调。

  (3）二相绕组线端标志从三相绕组线端标志演化出来，去除环’和.ti9＿几字母即可。
  (4）单相绕组线端标志为：
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众

              图10单相电动机主绕组 图11单相电动机辅助绕组
(5）同步电机直流励磁绕组线端标志（图12)，参照直流他励绕组线端标志〔图21）办即：

Fi o-- 厂YY丫、一－一 ，·：

                  图12有2个线端的同步电机直流励磁绕组
3．直流换向器电机的线端标志
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(1）直流换向器电机绕组线端标志如图13-24所示：

        。；。— ．了丫、----o s2

  图13有2个线端的电枢绕组

，s1 o一一 z-y-、一一 0 1 e2

图14有2个线端的换向绕组

  2a1 O一一1Y1一一-0 2 a2

图巧 有4个线端，分成两组的换

      向绕组（接在电枢的两边）

，C1）一一-f-Y1 ‘一 ；C2

c1卜一曰八户‘一刁                   C2

图16有2个线端的补偿绕组

2C1 o-一－了丫、一 ：C2 。，卜一J，厂丫入一一-0 D2

图17有4个线端，分成两组的补

    偿绕组（接在电枢的两边）

图18有2个线端的串接励磁绕组

图19有4个线端，其中两个为
      分接头的串接励磁绕组

E1 0- 广Y,丫Y、--0 E2

图20有2个线端的并接励磁绕组

F，。一了、广丫、-N---o F2

Fl o--了、吕r丫气一 F2 F5 广丫丫、---p F6

图21有2个线端的他接励磁绕组 图22有4个线端，供串并联的励磁绕组

“、O－“"勺气- 0 H2 ，：～ ～了丫Y %--o，：

            图23有2个线端的直轴辅助绕组 图24有2个线端的横轴辅助绕组
    （2）两组励磁绕组，如磁强是叠加的，则电流均应自后置数字高的流向低的，或均自低的流向

高的一端。

    ( 3）换向绕组和补偿绕组之间，以及它们和电枢绕组之间，如这些绕组内的电流，均自后置数
字高的流向低的，或低的流向高的，则所有极性将是正确的。

    ( 4）电枢绕组与换向绕组、补偿绕组串接而引出两个线端时，其标志方法如图25-28所示：

一州 A2 )A 1 0-} ( } B2BB li
图25有2个线端，电枢与换向绕组串接
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2 H2

图26有2个线端，电枢介于两组换向绕组之间

一0I A2 )试价抓气；汀七－－OC'2(HI)  (112)   (CI )
图27有2个线端，电枢与换向绕组及补偿绕组串接

I〔·，“丫比奈 (AI)       (A2)低君补z Cz(IC2)(IBI)(I/12)               (2H1)   (211P)(2C'I)
                  图28有2个线端，电枢介于两组换向绕组及补偿绕组之间

    注：如换向绕组与补偿绕组是交错夹杂连接的，则线端应单标一个C字。参看图29,

    (5）如两个以上绕组接到同一个线端上，则线端标志应自所接绕组之一或几个线端标志演化出

来，如图29-32所示。
    注：图29一32所示的旋转方向按5(3）款办理。

  、‘V2’．

91>舀 c }z)c('1)八     cc'z)

4协衬 I C2万2

或 （’六

，
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‘

‘
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或
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川

或

或

或

图29有2个线端，交替接有换向绕组及补偿绕组的并励电动机或发电机。旋转方向：顺时针

（EI）

〔Ei z）

41 )fl-、（A2）

（H1） （H2）（('I）（C2）

AI E2 C'2衬I

或

或

或 AE

或 C2

图30有2个线端．中间接有换向绕组及补偿绕组的并励电动机或发电机。旋转方向：逆时针
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（El J I )(Di）

（U2）

（E2）

（Al）犷乙 (A2)一  f Y1— 一了、产、－
    （Bl） （82）（广l） （C2）

月1E1 U1 E2

r，E
D
I，l

或

或

或

图31有2个线端，接有换向绕组及补偿绕组

      的迭加复励发电机。旋转方向：顺时针

（E1）

（E2）

(A1)/}   (A2)l              (B1)   (B21

A 1 F. l

或 Al

                          图32有2个线端，接有换向绕组的迭
                                加复励电动机。旋转方向：顺时针

    9．旋转方向

    (1）电机如仅有一个轴伸（或不同直径的两个轴伸），从轴伸端看（或从大直径轴伸端看
以确定其旋转方向。如电机有两个直径相同的轴伸，或没有轴伸，则看旋转方向的人应站在：

    a．如一端有换向器或集电环，则应在换向器或集电环的另一端看，
      b．如一端有换向器，另一端有集电环，则应在集电环一端看，

      c．如按a、及b将引起误解时，则应根据特别规定办理。

    (2）旋转方向与时针相同时称为顺时针方向。

    5．旋转方向与线端标志的关系

    (1》交流多相电机（没有换向器的电机）

    在相组线端字母顺序与端电压相序同方向时，电机为顺时针方向旋转。

    (2）交流单相电动机（没有换向器的电机）

    如按图33接线，电机为顺时针方向旋转。

      (3）直流换向器电机

    如按图34 , 35及36接线，电机为顺时针方向旋转。
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图33单相电动机 图34并励电机

                  图35串励电动机
注：按上图接线的直流电机线端电压极性与旋转方向无关。

图36串励发电机


